
按键板说明书（ISU—DM） 

一、主要功能： 

1、复位功能； 

2、参数调节功能； 

3、参数上传、下载功能。 

二、按键面板介绍 

                          
图 1 按键面板图 

按键功能说明： 
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三、上电显示与连接： 

1、上电显示 rEAdy__图如下： 

   
图 2 上电后显示图 

     2、连接： 

    连接成功显示如下：（如果没连接上 LED 数码管会一直闪烁） 

          
    图 3 连接操作说明图   

 

 

按ESC键 

进行连接 



四、模式功能切换： 

1、连接成功后，由 MODE 键进入各个模式功能，下图为参数复位功能： 

 

图 4 功能模式操作说明图   

2、功能说明如下： 

LED 显示 功能 备注 

PR_RST 参数复位 参数初始化 

PA_ _01 参数调节 调节参数值 

dA_ _UP 参数上传/下载 多组参数上传/下载 
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五、操作说明 

 1、按键操作总框图： 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

图 5 按键操作流程图 

说明：按各个功能键进行模式或参数调节，箭头表示按键后的效果。 
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2、参数模式操作举例： 

 

图 6 参数调节显示图 

 

图 7 参数调节流程图 

说明：每个参数调节范围为 0--4000，按确认键（Enter 键）进入调节参数时，可以查看到

该参数的初始值，更改好参数后，显示的是驱动器实际返回的值。（如：更改发送值为 9，

实际返回 1，则显示为 1） 

 

 

 



参数说明见下表： 

显示 地址 初始值 说明 范围 

PR_RST 0x00 11  0——4000 

PR_ _01 0x01 xx  0——4000 

PR_ _02 0x02 xx  0——4000 

PR_ _03 0x03 xx  0——4000 

PR_ _04 0x04 xx  0——4000 

PR_ _05 0x05 xx  0——4000 

PR_ _06 0x06 xx  0——4000 

PR_ _07 0x07 xx  0——4000 

PR_ _08 0x08 xx  0——4000 

PR_ _09 0x09 xx  0——4000 

PR_ _10 0x0a xx  0——4000 

PR_ _11 0x0b xx  0——4000 

PR_ _12 0x0c xx  0——4000 

PR_ _13 0x0d xx  0——4000 

PR_ _14 0x0e xx  0——4000 

PR_ _15 0x0f xx  0——4000 

PR_ _16 0x10 xx  0——4000 

PR_ _17 0x11 xx  0——4000 

PR_ _18 0x12 xx  0——4000 

PR_ _19 0x13 xx  0——4000 

PR_ _20 0x14 xx  0——4000 

PR_ _21 0x15 xx  0——4000 

PR_ _22 0x16 xx  0——4000 

PR_ _23 0x17 xx  0——4000 

PR_ _24 0x18 xx  0——4000 

PR_ _25 0x19 xx 旋钮 0——4000 

 

 



3、旋钮功能操作举例： 

                          

     图 8旋钮示意图 

图 9旋钮操作流程图 

说明：选择好正反转后进入旋钮功能，顺时针旋为减速，反之为加速；加减速按旋转次数决

定，旋转一次即认为加减速一次（45毫秒内），如果静止不动，则保持原来速度运行，退出

则按 ESC 返回键。 


